


INSTRUGCOES DE SEGURANGA

Este aparelho ndo se destina ao uso por pessoas (incluindo criancas) com capacidades fisicas, sensoriais ou mentais reduzidas, ou falta de experiéncia
e conhecimento, a menos que tenham recebido supervisdo ou instrucao sobre o uso do aparelho por uma pessoa responsavel por sua seguranca.
As criancas devem ser supervisionadas para garantir que ndo bringuem com o aparelho.

Antes de utilizar este produto, leia as instrucdes de seguranca e siga cuidadosamente todas as orientacdes. Leia este manual com atencdo e ndo
descarte-o. Operar o produto sem seguir as instrucdes descritas neste manual podera ocasionar danos no equipamento.

CUIDADOS:

1. Apenas técnicos autorizados podem desmontar este produto. Ndo é
recomendado que usuarios desmontem-o por conta prdpria.

2. Utilize somente a fonte de alimentacdo fornecida pelo fabricante do
produto. O uso de fontes de alimentacdo de terceiros podera danificar o
produto.

3. Nao toque nos fios, tomadas ou fonte se estiver com as maos
molhadas.

4. Ndo deixe o produto enroscar em partes do corpo ou cortinas.

5. Mantenha esse produto longe de fontes de calor.

6. Limpe o produto apds carrega-lo.

7. N&o dobre os fios em excesso ou coloque objetos pesados/afiados
sobre o produto.

8. Este produto foi projetado para ser utilizado apenas em ambientes
internos. Nao utilize-o em ambientes externos.

9. N&o sente sobre o produto.

10. N&o utilize esse produto em um ambiente Umido, como em
banheiros.

1. Antes de utilizar esse produto, remova quaisquer objetos frageis do
chdo (como copos e lampadas), bem como itens que possam enroscar
as escovas (como fios, papéis e cortinas).

12. Nao coloque o produto sobre superficies das quais ele possa cair
(como mesas ou cadeiras).

13. Certifigue-se de que a fonte de alimentacdo estd ligada na tomada
antes do uso, ou a bateria podera ser danificada.

14. Avise aos outros moradores da sua casa que o aspirador esta ligado,
a fim de evitar que tropecem no produto.

15. Se o recipiente de sujeira estiver cheio, esvazie-o antes de utilizar o
produto novamente.

16. A temperatura de funcionamento do produto é entre O°C e 40°C.
17. Nao utilize este produto em um ambiente de alta temperatura.

18. Em caso de descarte do produto, remova antes a bateria.

19. Ao remover a bateria, certifique-se de que o produto esta
desconectado da fonte de alimentacéo.

20. Recicle a bateria do produto de forma adequada.

AVISOS:

1. Utilize apenas as baterias originais recarregaveis e a base de
carregamento fornecidas pelo fabricante. Ndo utilize baterias ndo
recarregaveis. Para conferir as especificacdes da bateria, leia a secdo
“Especificacdes do Produto”.

2. Nao utilize o produto em um ambiente com fontes de chamas ou
produtos frageis.

3. Nao utilize o produto em ambientes extremamente quentes (40°C)
ou extremamente frios (0°C).

4. Cuidado com o cabelo, roupas, dedos ou outras partes do corpo
guando estiver préoximo do produto em funcionamento.

5. N&o utilize o produto em ambientes Umidos ou alagados.

6. N&o utilize o produto para aspirar quaisquer produtos que impecam
sua passagem, como pedras ou papeéis sujos.

7. Ndo utilize o produto para aspirar materiais inflamaveis, tais quais
gasolina ou toners de impressora. N&o utilize o produto em ambientes
abertos com materiais inflamaveis.

8. N&o utilize o produto para aspirar quaisquer itens que sejam fontes
de fogo, como cigarros, fosforos, cinzas ou quaisquer outros materiais
gue possam causar um incéndio.

9. N&o cologue nenhum item na entrada de aspiracdo. Nao utilize o
produto se a entrada de aspiracdo estiver obstruida. Remova a sujeira
da entrada de aspiracdo para garantir a circulacdo do ar.

10. Manipule o cabo da fonte de alimentacdo com cuidado para ndo
danifica-lo. Nao utilize a fonte de alimentacdo para arrastar ou puxar o
produto e sua base de carregamento. Ndo utilize a fonte de alimentacdo
como al¢a, nem prense-a sob o vdo da porta ou apoie-a em cantos
pontiagudos. N&o cologue o produto em funcionamento sobre o cabo
da fonte de alimentacdo. Mantenha o cabo da fonte de alimentacao
longe de fontes de calor.

11. Se o produto estiver muito danificado, ndo queime o produto, pois
sua bateria podera explodir.
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1. DETALHES DO ASPIRADOR DE PO ROBO IR 3602 KABUM! SMART 700

1.1. VISAO FRONTAL

Botdo Wi-Fi
Botado Liga/Pausa

Superficie
Botao para retornar

3 Base Sensor Laser

Lente Omnidirecional Botdo do
recipiente

de sujeira

1.2. VISAO TRASEIRA

Sensores Antiqueda

Escovas Laterais

Rodas Laterais

Recipiente de

Sujeira

Eletrodos de

carregamento
Roda omnidirecional

Bateria

Escova principal




2. INSTALACAO

ATENCAO

Antes de ligar o Aspirador de P6 Robé IR 3602 KaBuM!
Smart 700, remova cabos e outros itens do chdo, bem como
objetos frageis, valiosos e/ou perigosos.

Evite utilizar o Aspirador de P6 Robé IR 3602 KaBuM!
Smart 700 em regides Umidas, pois isso podera danificar
as escovas do produto e, consequentemente, afetar o
desempenho deste.




3. APLICATIVO KABUM! SMART
3.1. DOWNLOAD E INSTALACAO

Para download e instalacdo do aplicativo
KaBuM! Smart em seu smartphone,
escaneie o QR code ao lado.

3.2. REGISTRO DE APLICATIVO

Abra o aplicativo Cliqgue em

KaBuM! Smart “Registrar”

3.1. DOWNLOAD E INSTALAGCAO

+ %20 [ h el

@ ° Cancelar Outros modos
Reinicie o dispositivo
primeiro.

Se oindicador estiver piscando
rapidamente, pule a etapa de
reinicializacio

®Ligado

@ Pressione 0 botdo RESET  (alterne)
por § segundos (sujeito as instrugdes)
© Certifique-se de que a luz indicadora
esteja piscando rapidamente

Adicionar dispositiva

Confirm indicator rapidly blink

Abra o aplicativo e
clique em “adicionar
dispositivo.”

Cligue em “Confirmar
que o indicador esta
piscando rapidamente”.

< E-mail Telefone:

Registrar por e-mail
Brasil +55

E-mail

Selecione a opgao
e-mail ou telefone para
obter o cddigo de
verificacdo.

Cancelar

Coloque a senha do
Wi-Fi de sua casa

2.4GH:  5GHz

<]

Confirmar

Entre com a senha do
Wi-Fi e confirme.

o

<

Insira o cédigo de
autenticacao

Insira o cddigo de
verificacdo recebido
para validacao.

Cancelar

Conectando..

Verifique se o celular e o dispositivo
estdo bem préximos do seu roteador

-~
12%

Aguarde conexao.

<

Configurar
palavra-passe

Configure a senha de
acesso e efetue o login.

Cancelar

Aspirador de P6 Robd .
IR 360° KaBuM! Smart 700

Dispositivo adicionado
com sucesso.



4. DESCRICAO DOS iCONES E BOTOES DO APLICATIVO

iCONES E DEFINICOES BOTAO DESCRIGAO FUNGCOES OPERACOES

Limpeza geral do ambiente (limpeza em zigue-zague e limpeza Bot&o de liga/desliga Liga o aspirador Pressione e

de cantos): O Aspirador de P6 Rob6 IR 3602 KaBuM! Smart @ segure por 3

700 cria um mapa de todo o ambiente por meio do segundos

escaneamento feito pelo seu sensor, e automaticamente

planeja a rota de limpeza ideal. Desliga o aspirador | Pressione e
segure por 3
segundos

Limpeza de um ambiente indicado (cbmodo): Pelo mapa
exibido no aplicativo, vocé pode configurar um espaco
especifico para limpeza. Entdo, o Aspirador de P6 Robd IR
3602 KaBuM! Smart 700 ird até o local selecionado e
iniciara a limpeza.

Sistema PIN N GO: Vocé seleciona um local determinado no
mapa e, entdo, o Aspirador de P6 Rob6 IR 3602 KaBuM!
Smart 700 fard a limpeza de 1,6m x 1,6m ao redor dessa
regido. E possivel tocar ou arrastar o mapa para definir o
ponto central da limpeza.

Planeja a rota de
limpeza

Pressione por 3
segundos

Pausa o aspirador

Pressione por 3

Limpeza de locais especificos: Apds o Aspirador de P6
Robé IR 3602 KaBuM! Smart 700 gerar um mapa de todo o
ambiente, vocé pode escolher um ou mais cdmodos para a
limpeza.

Restringe uma regido para que ndo seja feita a limpeza.

Retornar a Base de Carregamento: Quando esse icone
estiver aceso, o Aspirador de Pé Robd IR 3602 KaBuM!
Smart 700 automaticamente retornara a base de
carregamento. Se o icone estiver piscando, o aspirador ndo
retornara a base de carregamento.

segundos
Botao para retornar Retorna a base Pressione e
@ a Base de de carregamento segure por 3
Carregamento segundos
Pausar o retorno Pressione e
a base de segure por 3
carregamento segundos
Botdo Wi-Fi Conexdo Rapida Pressione e
@ ao Wi-Fi (Modo segure por 3
EZ) segundos
Conexao por Pressione e
Ponto de Acesso segure por 6
(Modo AP) segundos

Agendamento de funcionamento: Vocé pode programar
rotinas de limpeza através do aplicativo KaBuM! Smart.




5. DETALHES DO RECIPIENTE DE SUJEIRA,
RESERVATORIO DE AGUA E PANO PARA LIMPEZA UMEDECIDA

Superficie do Filtro de Alta
Eficiéncia (HEPA)
Pré-Filtro

Material condutor do

) recipiente de sujeira
Encaixes de Metal do

Recipiente de Sujeira

Tampa Lateral do
Recipiente de Sujeira

Led Indicador

Entrada da Fonte de Alimentacéo

Eletrodos de Carregamento

Entrada de Agua

Reservatério de Agua

Pano para Limpeza Umedecida



6. PREPARACAO

Antes de utilizar o Aspirador de P6 Robd IR 3602 KaBuM! Smart 700, remova a protecdo lateral.




7. CARREGANDO O ASPIRADOR DE PO ROBO IR 3602 KABUM! SMART 700

Coloque a base de carregamento em um piso nivelado, contra a
parede. Ndo coloque nenhum objeto a 0,5m dos lados da base, e

nem a 1,5m a frente dela.

Conecte a fonte de alimentacdo a base de carregamento.

Instale as escovas laterais no Aspirador de P6 Robd IR 3602

KaBuM! Smart 700.

Coloque o Aspirador de P6 Robd IR 3602 KaBuM! Smart 700 na base de
carregamento para carrega-lo. Durante o processo, o indicador piscara.
Quando o carregamento estiver concluido, o indicador ficara permanen-
temente aceso. O carregamento completo leva por volta de 6,5 horas.

Durante o processo de limpeza, o Aspirador de Pé Robd IR 3602 KaBuM!
Smart 700 monitora automaticamente sua proépria bateria. Se ela estiver
proxima de acabar, o aspirador ativard o modo de retorno a base de
carregamento e automaticamente voltara para a base para recarregar.

Alternativamente, vocé também pode pressionar o botdo de “Retornar a
Base de Carregamento” no aplicativo para ativar essa funcao.

ATENCAO:

Nao cologue a base de carregamento em ambientes que tenham espe-
Ihos ou sejam expostos a luz do sol diretamente.

Para garantir o tempo padrdo de duracdao da bateria do Aspirador de Po
Robd IR 3602 KaBuM! Smart 700, carregue-o completamente antes de
utiliza-lo. O processo de carregamento leva por volta de 6,5 horas.

Para preservar a seguranc¢a do carregamento e evitar que o pano acopla-
do ao reservatdrio de dgua danifique o piso, remova-o antes de realizar o
carregamento.



8. INSTRUGCOES DE USO

8.1. Ligando e desligando o Aspirador de P6

Robd IR 3602 KaBuM! Smart 700

Pressione e segure o bot&o © para ligar o Aspirador de Pé Robd
IR 3602 KaBuM! Smart 700. Entéo, o indicador de energia
acenderda e o aspirador entrard em modo standby. Quando ele
estiver imoével, pressione e segure o botdo © para interromper a
tarefa atual e desliga-lo.

ATENCAO: Quando estiver sendo carregado, o Aspirador de P4
Robo IR 3602 KaBuM! Smart 700 ndo pode ser desligado.

8.2. Iniciando a limpeza

Pressione o botdo @) para iniciar a limpeza. Entdo, o Aspirador de
P6 Robd IR 3602 KaBuM! Smart 700 automaticamente planejara a
melhor rota de limpeza de acordo com o mapa gerado apds o
escaneamento, e a seguira, limpando os ambientes um a um. Em
cada ambiente, o Aspirador de Pé Robd IR 3602 KaBuM! Smart
700 comecara aspirando os cantos, e entdo encerrard a limpeza
em um percurso de zigue-zague.

Ambi 1: Lii | Ambi 2: Limpeza
concluida | concluida

Ambiente 4: Limpeza | Ambiente 3: Limpeza
a ser realizada 1 em andamento

8.3.

ATENCAO:

e Se a bateria estiver fraca, o Aspirador de Pé Robd IR 3602
KaBuM! Smart 700 ndo comecara o processo de limpeza.
Portanto, carregue-o bem antes de liga-lo.

® Antes de ligar o Aspirador de P6 Robd IR 3602 KaBuM! Smart
700, remova todos os cabos do caminho (incluindo o cabo da
fonte de alimentacdo do prdéprio aspirador). Caso contrario, o
Aspirador de P6 Robd IR 3602 KaBuM! Smart 700 podera arrastar
0s cabos ou aspira-los, desligando seus aparelhos ou danificando
itens e cabos.

e Se 0 ambiente for menor que 2 metros quadrados, o Aspirador de
Poé Robd IR 3602 KaBuM! Smart 700 limpara a regido duas vezes
por padrao.

e Se a bateria estiver fraca demais para o processo de limpeza, o
Aspirador de P6 Robd IR 3602 KaBuM! Smart 700
automaticamente voltara para a base. Quando a bateria estiver
carregada o suficiente, o aspirador retornard exatamente ao
ponto em que parou para retomar a limpeza (certifique-se de que
vocé habilitou a funcdo de retomar a limpeza).

Pausando a limpeza

Se vocé precisar adicionar mais dgua ao reservatorio ou limpar o
pano durante a limpeza, pressione o botdo para pausar. Vocé
pode pressionar o botdo para retomar a limpeza, ou pressionar o
botdo para fazer com que o Aspirador de Pé Robd IR 3602
KaBuM! Smart 700 pare a limpeza e volte a base de
carregamento.

ATENGAO:

Durante a pausa, se o Aspirador de Pd Robd IR 3602 KaBuM!
Smart 700 retornar a base para carregar, a limpeza sera
totalmente interrompida.



8.4. Modo de Descanso

8.5.

Se o Aspirador de P6 Rob6 IR 3602 KaBuM! Smart 700 nao for
utilizado por 10 minutos, entrara automaticamente no modo de
descanso; o indicador de energia piscara para indicar isso. Nesse
modo, vocé pode pressionar qualquer botdo para acorda-lo.

ATENCAO:

Quando o Aspirador de Pé Robd IR 3602 KaBuM! Smart 700
estiver sendo carregado na base, ele ndo entrard no modo de
descanso.

Se o Aspirador de P6 Rob6 IR 3602 KaBuM! Smart 700 completar
12 horas no modo de descanso, ele desligara.

Carregando o Aspirador de P6é Robo
IR 3602 KaBuM! Smart 700

Modo automatico: Apds terminar a limpeza, o Aspirador de P
Robd IR 3602 KaBuM! Smart 700 automaticamente retornara a
base para recarregar.

Modo manual: Quando o Aspirador de P6 Robd IR 3602 KaBuM!
Smart 700 estiver pausado, vocé pode pressionar o botdo para
fazé-lo retornar a base de carregamento.

Quando o Aspirador de P6 Robd IR 3602 KaBuM! Smart 700
estiver sendo carregado, o indicador de energia piscara suave-
mente.

ATENCAO:

Se o Aspirador de P66 Robd IR 3602 KaBuM! Smart 700 ndo
conseguir encontrar a base de carregamento, ele automaticamen-
te retornara ao ponto de inicio. Caso isso aconteca, vocé precisa-
ra coloca-lo manualmente de volta a base.

8.6. Estado de suspensao

Se o Aspirador de P6 Robd IR 3602 KaBuM! Smart 700 encontrar
algum problema enquanto estiver em funcionamento, o indicador
de energia piscara rapidamente na cor vermelha e um aviso
sonoro serd emitido. Para maiores detalhes, confira a secao
“Solucdo de problemas”.

ATENGAO:

Se o Aspirador de P66 Rob6 IR 3602 KaBuM! Smart 700 entrar no
estado de suspensdo e nenhuma acédo for tomada dentro de 10
minutos, ele automaticamente entrard no modo de descanso.

Se o Aspirador de P66 Robd IR 3602 KaBuM! Smart 700 retornar a
base durante o estado de suspensao, a limpeza atual serd inter-
rompida.

8.7. Redefinindo as configuragdoes Wi-Fi

Se o0 seu smartphone ndo conseguir realizar a conexdo com o
Aspirador de P6 Rob6 IR 3602 KaBuM! Smart 700 devido a
fatores externos, como mudanc¢a de roteador ou senha da rede,
refaca o pareamento do aspirador com o smartphone seguindo
as instrucoes de conexao Wi-Fi.

ATENCAO:

Se o Aspirador de P6 Rob6 IR 3602 KaBuM! Smart 700 permane-
cer no processo de pareamento por mais de 2 minutos, sua
fungdo Wi-Fi serd automaticamente desativada. Para reconecta-lo
ao seu smartphone, redefina as configuracdes Wi-Fi.



8.8. Sistema PIN N GO 8.9. Defina uma zona restrita ou parede virtual

Também é possivel utilizar o aplicativo KaBuM! Smart para espe- Vocé pode utilizar o aplicativo KaBuM! Smart para definir uma

cificar um ponto no mapa. O Aspirador de P6 Robd IR 360¢ zona restrita ou parede virtual. Apds a configuracao ser feita, o

KaBuM! Smart 700 automaticamente planejard a rota e se movera Aspirador de Pé Robd IR 3602 KaBuM! Smart 700 ndo entrara na

até o ponto especificado. Se vocé apontar um local enquanto o zona restrita ou atravessard a parede virtual.

aspirador estiver no modo de descanso ou em pausa, ele sera _

ativado e limpara uma regido de 1,6m x 1,6m em torno desse ATENCAO:

ponto. Apds concluir a limpeza, o aspirador retornara ao ponto e Antes de utilizar essa funcao, é preciso habilitar o modo de regis-

de inicio e desligara. tro de mapa do Aspirador de P6 Robé IR 360° KaBuM! Smart 700
pelo aplicativo KaBuM! Smart.

ATENCAO: ® Essa funcédo é utilizada apenas para dividir os locais a serem

Se vocé ativar esse modo enquanto o Aspirador de P6 Robéd IR limpos. Ela ndo deve ser utilizada para bloguear regides perigosas.

3602 KaBuM! Smart 700 estiver em pausa, a tarefa de limpeza ® Se o Aspirador de P66 Robd IR 3602 KaBuM! Smart 700 tiver seu

anterior serd interrompida. lugar alterado, ou se houver mudancas significativas no ambiente

interno, o mapa salvo pelo aspirador podera se tornar invalido e as
configuracdes de zonas restritas e paredes virtuais podem ser

| om | perdidas.
[ |
&
i
vy
C
vy
el | C (@
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2 v )
bt > | I
( ! Limpeza !
kk ! apano !
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8.10. Mais funcoes do aplicativo KaBuM! Smart

9.1.

Atualizacdo do mapa em tempo real | Ajuste de volume

Visualizacdo dos registros de limpeza | Gerenciamento do mapa

Mudanca da voz do aspirador de pd robd | Atualizacdo de firmware

Posicionamento do aspirador de pd robd | Condicdo do aspirador de pd robd

ATENGAO:

As funcdes e detalhes do aplicativo podem mudar ligeiramente
por conta de seu desenvolvimento e atualizacdes. As funcdes
especificas aqui citadas sdo referentes a versao atual do aplicativo.

INSTRUGCOES DE USO - LIMPEZA

Limpeza de um ponto especifico

Vocé pode utilizar o aplicativo KaBuM! Smart para selecionar um ou
mais pontos para limpeza. O Aspirador de P6 Robd IR 3602 KaBuM!

Smart 700 fard a limpeza de acordo com os ambientes selecionados
no mapa do aplicativo.

ATENCAO

Antes de utilizar essa funcao, é necessario ativar o modo de registro
de mapa pelo aplicativo. Também é necessario que ja haja um mapa
gerado pelo Aspirador de P6 Robé IR 3602 KaBuM! Smart 700.
Apods o inicio da limpeza, o Aspirador de P6 Robd IR 3602 KaBuM!
Smart 700 poderd se mover para além da regido selecionada.
Certifique-se de que vocé removeu quaisquer obstaculos do chdo ao
redor da regido selecionada.

B

<A

9.2. Agendamento de limpeza

Vocé pode utilizar o aplicativo para agendar um horario para o
Aspirador de P66 Rob6 IR 3602 KaBuM! Smart 700 fazer a limpeza.
No hordrio agendado, o aspirador comecara a limpeza automati-
camente e retornard a base ao terminar.

9.3. Limpeza de uma ambiente indicado

E possivel utilizar o aplicativo KaBuM! Smart para configurar um
ambiente para ser feita a limpeza. O Aspirador de Pé Robd IR
3602 KaBuM! Smart 700 comecara a fazer a limpeza na regido que
vocé apontou no aplicativo.

ATENCAO

Apods o inicio da limpeza, o Aspirador de P6 Robd IR 3602 KaBuM!
Smart 700 poderd se mover para além da regido selecionada.
Certifique-se de que vocé removeu quaisquer obstaculos do chao
ao redor da regido selecionada.

9.4. Modo de limpeza

9.5.

E possivel utilizar o aplicativo KaBuM! Smart para escolher entre
Economia de Energia, Padrdo ou Limpeza Pesada. O modo Padrao
estara selecionado de fabrica.

Modo “Nao Perturbe”

O Modo N&o Perturbe faz com que o Aspirador de P6 Robd IR
3602 KaBuM! Smart 700 nao volte a fazer a limpeza automatica-
mente, e nem reproduza sinais sonoros. Além disso, a luz do
indicador ficard mais fraca. Pelo aplicativo KaBuM! Smart, é possi-
vel ativar e desativar o modo, além de definir o periodo em que
ele permanece ativo.



10. UTILIZANDO O RESERVATORIO DE AGUA

e Ndo utilize o modo de passar pano em carpetes.
e Apos passar o pano pelo chao, esvazie o reservatorio de dgua e remova o pano.

Adicione agua. Cologue o pano. Encaixe o reservatério de dgua e ligue
o Aspirador de P6 Robd IR 360°
KaBuM! Smart 700.



11. MANUTENGCAO
11.1. Recipiente de Sujeira

Manutenc¢ao basica

Para uma limpeza eficiente, limpe o Aspirador de Pé Robd IR
3602 KaBuM! Smart 700 com frequéncia seguindo com a tabela
abaixo. Limpe-o de acordo com a frequéncia em que o utiliza.

Frequéncia recomendada de limpeza:

Componente

Frequéncia de limpeza

Frequéncia de troca

Filtro

Toda semana

A cada 2 meses

Escova Principal

Toda semana

A cada 6 a 12 meses

Escovas laterais Todo més A cada 3 a 6 meses,
ou se estiverem
muito danificadas

Protecdo da Todo més A cada 3 a 6 meses,

escova principal ou quando a borra-
cha de silicone estiver
muito danificada

Sensores Todo més -

Eletrodos de Todo més -

Carregamento

Roda volante Todo més -

Pressione o botdo do recipiente de sujeira para remové-lo.

Abra a tampa lateral do Jogue o lixo fora.
recipiente de sujeira.

Abra a tampa do filtro de Remova o pré-filtro e o filtro

alta eficiéncia (HEPA). de alta eficiéncia (HEPA).
Remova a poeira do filtro
HEPA. Nao é recomendado
lava-lo com agua.




11.1. Recipiente de Sujeira

Lave o pré-filtro.

Limpe o interior do recipiente de sujeira com um pano.

N&o lave-a com agua.

Seque o recipiente de sujeira e os filtros, e mantenha-os
secos para aumentar a vida util desses componentes.

ATENCAO: é recomendado limpar o pré-filtro a cada 15 a 30
dias. A vida util maxima do filtro de alta eficiéncia (HEPA) é
de 3 meses. [I

A. Instale o pré-filtro e o filtro de alta eficiéncia (HEPA) de volta
no do recipiente de sujeira.

ATENCAO:

Antes de instalar os filtros, certifique-se de que eles estdo secos.
Nao exponha o pré-filtro ou o filtro de alta eficiéncia (HEPA) a luz
do sol.

B. Feche a tampa do recipiente de sujeira e instale-o novamente
no Aspirador de Pé Rob6 KaBuM! Smart IR 3602 700.

ATENCAO: ndo lave o recipiente de sujeira com agua.



11.2. Reservatério de Agua e Pano para Limpeza Umedecida

4. Limpe o pano.

1. Remova o
reservatdrio de dgua.

5. Seque o pano.

2. Remova o pano.

3. Esvazie o
reservatorio 6. Seque o reserva-
de dgua. tério de dgua.




11.3. Escova Principal 11.4. Eletrodos de carregamento, sensores
e Escovas Laterais antiqueda, rodas laterais e roda volante

1. Limpe a escova principal.

2. Abra a tampa da escova principal.

3. Remova a haste da escova principal.

4. Com o auxilio de algum objeto, remova as sujeiras indesejaveis.
5. Limpe as escovas laterais.

1. Limpe os eletrodos de carregamento.

2. Limpe as rodas 3. Limpe os sensores
laterais e a roda antiqueda.

volante.
%fr




12. SOLUCAO DE PROBLEMAS

Se o Aspirador de P6 Robd IR 3602 KaBuM! Smart 700 encontrar algum problema enquanto estiver em funcionamento,
o indicador de bateria piscara rapidamente na cor vermelha e um aviso sonoro sera emitido. Quando isso acontecer,
confira a tabela abaixo.

PROBLEMA SOLUCAO

Erro 1: O cabecote laser estd obstruido ou preso O cabecote do sensor a laser estd blogueado ou obstruido por algum objeto. Remova o
objeto. Se ndo puder ser removido, mova o aspirador para outro lugar.

Erro 2: O sensor de colisdo esta preso O sensor de colisdo estd preso. Aperte-o multiplas vezes para remover o objeto que esta
preso. Se ndo houver nenhum objeto preso, mova o aspirador para outro local e inicie-o
novamente.

Erro 3: Roda direita estd suspensa A roda estd suspensa. Mova o aspirador para outro local e inicie-o novamente.

Erro 4: O sensor antiqueda estd bloqueado Mova o aspirador para um novo local e inicie-o novamente. Esse problema pode acontecer

se 0 sensor estiver muito sujo. Nesse caso, limpe-o com um pano.

Erro 5: As escovas laterais estdo enroscadas Desencaixe as escovas e remova guaisquer objetos que se enroscaram nelas.

Erro 6: As rodas estdo enroscadas As rodas podem estar enroscadas em outros objetos. Desobstrua-as e inicie o aspirador
novamente.

Erro 7: O aspirador de pd robd esta preso Remova os obstaculos que podem estar prendendo o aspirador.

Erro 8: Bateria fraca Bateria insuficiente. Coloque o aspirador de volta na base de carregamento.

Erro 9: Problema de carregamento A temperatura da bateria estd muito alta ou muito baixa. Aguarde e utilize o aspirador
novamente apenas depois que a temperatura da bateria voltar ao normal.

Erro 10: O sensor de paredes estd bloqueado O sensor de paredes estd coberto por poeira. Limpe-o.

Erro 11: Chao desnivelado O aspirador detectou que estd em uma superficie desnivelada. Coloque-o em uma

superficie plana e inicie-o novamente.

Erro 12: A tampa superior do laser estd bloqueada ou presa O sensor de pressdo do laser estd blogueado ou preso. Mova o aspirador para outro local
e inicie-o novamente.




PROBLEMA

SOLUCAO

Nao foi possivel ligar o aspirador

A) Nao ha carga suficiente na bateria. Primeiro, carregue o aspirador na base.

B) A temperatura da bateria estd muito alta. Utilize o aspirador apenas em ambientes
entre 0°C e 40°C.

Nao foi possivel carregar o aspirador

A) A base nao estd ligada a fonte de alimentacdo. Certifique-se de que as duas pontas da
fonte de alimentag¢do estejam conectadas adequadamente.

B) A base ndo estd em contato completo com o aspirador. Limpe os condutores e tente
novamente.

C) Certifique-se de que o indicador de energia da base estd aceso.

Carregamento lento

A) Ao ser utilizado em temperaturas muito baixas ou altas, o aspirador automaticamente
ajustard a velocidade de recarga da bateria para preservar a vida util desta.

B) O contato dos condutores pode estar sujo. Limpe-os com um pano.

N&ao foi possivel retornar a base

A) Ha muitos obstaculos ao redor da base de carregamento. Coloque-a em um local de
facil acesso.

B) O aspirador estd muito longe da base de carregamento. Coloque-o mais proximo da
base.

Comportamento anormal

Desligue e ligue o aspirador.

Barulhos anormais durante a limpeza

A) As escovas ou as rodas podem estar enroscadas em algum objeto. Desligue o
aspirador e limpe-as.

B) A rodal volante estd coberta por poeira ou enroscada em algum objeto durante a
limpeza. E recomendado utilizar uma chave de fenda para tira-la e limpa-la.

Aspirador apresentando desempenho de limpeza
aquém ou derrubando poeira

A) A caixa de poeira esta cheia. Limpe-a.
B) O filtro esta blogueado. Limpe-o.

C) A escova principal estd enroscada em algum objeto. Limpe-a.
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PROBLEMA

SOLUCAO

N&o foi possivel se conectar a rede Wi-Fi

A) A funcdo Wi-Fi ndo estd ativada. Reinicie a conexdo Wi-Fi e tente novamente.
B) O sinal Wi-Fi esta fraco. Certifigue-se de que o aspirador esta préximo do seu roteador.

C) Ha algum problema com a conexao Wi-Fi. Redefina as configuracdes Wi-Fi, atualize o
aplicativo KaBuM! Smart e tente novamente.

D) Subitamente ndo é mais possivel se conectar a rede Wi-Fi. As configuracdes do
roteador podem estar incorretas. Nesse caso, busque auxilio do atendimento ao cliente.

A limpeza agendada ndo pdde ser realizada

Bateria insuficiente. A limpeza agendada sé pode ser iniciada se o aspirador possuir mais
de 20% de carga na bateria.

O aspirador consome energia na base?

Quando o aspirador estiver na base, o0 consumo de energia é extremamente baixo e
mantém o melhor desempenho possivel de sua bateria.

E necessario carregar a bateria por 16 horas apds o
aspirador ser usado pelas 3 primeiras vezes?

A bateria de litio ndo fica “viciada”. Ela pode ser utilizada imediatamente apds ser
carregada completamente. Nao é necessario aguardar 16 horas.

O reservatoério de dgua ndo esta liberando agua ou
esta liberando pouca dgua

Certifique-se de que o reservatoério possui dgua. Utilize o aplicativo KaBuM! Smart para
definir o uso de agua para o valor maximo.

Certifique-se de que o pano estd instalado adequadamente, de acordo com as instrucdes
do manual.

O aspirador sinalizou bateria insuficiente durante a
limpeza. Apods voltar para a base para recarregar, ndo
retomou a limpeza.

Certifique-se de que o aspirador ndao estd no modo Nao Perturbe. Ele ndo retoma a
limpeza nesse modo.

O aspirador ndo retomara a limpeza se for colocado manualmente de volta a base

O aspirador ndo conseguiu voltar a base apos fazer a
limpeza parcial ou apods ser movido de lugar.

O aspirador recriard o mapa do ambiente apods fazer a limpeza parcial ou ser movido para
muito longe. Se ele estiver muito longe da base de carregamento, ele podera ter
problemas para voltar por conta propria. Nesse caso, cologue-o manualmente de volta a
base.

O aspirador ndo limpa todos os locais

O sensor de paredes ou o sensor antiqueda pode ficar sujo. Recomenda-se limpa-lo com
um pPano Macio e seco.
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13. ESPECIFICAGOES DO PRODUTO

PARAMETRO ESPECIFICACOES
CATEGORIA
Diametro 330mm
Altura 96mm
ESTRUTURA
Peso 2,7Kg
FONTE DE
ALIMENTACAO Voltagem 110/220 V
Voltagem 14,4V
BATERIA
Bateria Bateria recarregavel de 3000mAh
PARAMETROS Capacidade do 600ml
DE LIMPEZA Recipiente de Sujeira
Tipo de carregamento Automatico e manual
Modo de limpeza Limpeza em zique zague
Limpeza de cantos
Limpeza de um ambiente indicado
Limpeza de um ponto especifico
Limpeza umedecida (com 3 niveis de dgua)
Tempo de Carregamento Aprox. 400 minutos
Tempo de limpeza Aprox. 150 minutos
ASPIRADOR Poténcia (W) 28
Corrente de 14,4

funcionamento (V)




14. INFORMACOES DE SEGURANCA

SUBSTANCIAS NOCIVAS

Componente

Chumbo (Pb)

Mercurio (Hg)
e seus
compostos

Cadmio (Cd)
e seus
compostos

Cromo
Hexavalente
(Cr(VD)) e seus
compostos

Bifenilos
Polibromados
(PBB)

Eteres
difenilicos

polibromados

(PBDE)

Plastico

Metal

Circuito
interno

Componentes
eletrénicos

Bateria

Fonte de
alimentacao
(parte de
metal)

X O O X X O

O O O O OO0

O O O O 0O

O O O O OO0

O O O O OO0

O O O O 0O

O: Significa que o conteuido de substancias nocivas em todos os materiais homogéneos da peca ndo excede o limite estipulado no documento GB/T26572

X: Significa que o contetdo de substancias nocivas em um material homogéneo da peca excede o limite estipulado em GB/T26572. O contetdo da
substancia nociva no componente estad na lista de isencdo da RoHS e cumpre com os requisitos de protecdo ambiental da Diretiva EU RoHS.




KaBuM! Smart

Conhec¢a toda a linha KaBuM! Smart
kabum.com.br/kabumsmart

® ANATEL

03811-21-13794

Para maiores informag¢des, consulte o site da ANATEL www.gov.br/anatel/pt-br/.
Este equipamento ndo tem direito a protecado contra interferéncia prejudicial
e ndo pode causar interferéncia em sistemas devidamente autorizados.

“Este produto contém a placa RTL 8189 cédigo de
homologa¢do médulo 03811-21-13794”

Kabum/

www.kabum.com.br



